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1. Vecteurs et matrices colonnes des coordonnées.
Soit E un espace vectoriel. On écrit v ∈ E si v est un vecteur de E (on peut ajouter une �èche pour souligner
qu'il s'agit d'un vecteur : ~v ∈ E).

Soit B = (~e1, . . . , ~en) une base de E et soit ~v = v1~e1 + · · · vn~en =
∑n

1 vi~ei. Alors on note par

[~v]B =

v1
...
vn


la matrice colonne des coordonnées du vecteur ~v dans la base B.
Par exemple, si x = (x1, . . . , xn) ∈ Rn alors

X = [~x]C =

x1
...
xn


est la matrice colonne des coordonnées de x dans la base canonique C de Rn.

2. Matrices. Matrices de passage.
On note parMp,n(R) (ouMp,n(k) pour un corps quelconque k) l'ensemble des matrices à p lignes et n colonnes
à coe�cients dans R. L'ensemble des matrices carrées Mn,n(R) est noté aussi par Mn(R) ou M(n,R).

Pour deux bases B et B′ de E on note par PB′
B la matrice de passage de la base B à la base B′.

Alors PB′
B ∈MdimE(R) et pour tout ~v ∈ E

[~v]B = PB′
B [~v]B′ .

3. Matrices des applications linéaires.
Soient E,F deux espaces vectoriels, on note par L(E,F ) l'ensemble des applications linéaires de E dans F .
Soit f ∈ L(E,F ) et soit BE et BF des bases de E et F respectivement, alors on note par

MatBE
BF

(f)

la matrice de f dans les bases BE , BF , c.-à.-d la matrice qui pour tout v ∈ E satisfait

[f(v)]BF
= MatBE

BF
(f)[v]BE

.

En particulier, si E = F et f = idE alors

PB′
B = MatB

′
B (idE).

Si E,F,G sont trois espaces vectoriels avec respectivement des bases BE , BF , BG et si on a f ∈ L(E,F ) et
g ∈ L(F,G) alors g ◦ f ∈ L(E,G) et

MatBE
BG

(g ◦ f) = MatBF
BG

(g)MatBE
BF

(f).

En particulier, si E = F = G et f = g = idE alors

PB2
B = PB1

B PB2
B1

.
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