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Devoir pour les étudiants de la �lière BIM

On s'intéresse à une version discrète du système proies-prédateurs. La suite (xn) est la popu-
lation des proies (xn ∈ R est la quantité de proies et yn ∈ R est la quantité de prédateurs, pour
une certaine unité de mesure). On suppose que :{

xn+1 = xn + xn(α− βyn)∆t
yn+1 = yn − yn(δ − γxn)∆t ,

pour certains paramètres. Prenons : α = β = δ = γ = 1, ∆t = 0, 01.

1. Écrire un programme qui trace (xn), (yn) en fonction du temps (sur 10000 itérations) pour :

(a) x0 = y0 = 1

(b) x0 = y0 = 2

2. On ajoute du bruit dans cette équation :{
xn+1 = xn + xn(α− βyn)∆t+ vUn

yn+1 = yn − yn(δ − γxn)∆t+ vVn ,

(Un, Vn des variables normales de variance
√

∆t, v = 0, 1). Écrire un programme qui trace
(xn), (yn) en fonction de n pour cette nouvelle équation avec les conditions de départ (a),
(b). Pour simuler une variable de variance r normale en scilab : grand(1,1,'nor',0,r) .


